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PÛWaXe al mSdS ahSVVS

Un espaxol gana el premio de robyWica
mis presWigioso del mXndo

Hilario Tomp ha recibido el galardyn que otorga la agencia americana DARPA
Yalorado en 750.000 dylares, un dinero que ha inYertido en crear la empresa

Ke\botic
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El ingeniero espaxol Hilario Tomp se ha
lleYado el primer premio de robytica
que otorga la agencia americana DARPA,
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considerado el mis prestigioso del mundo \
Yalorado en 750.000 dylares.

Con el dinero ha creado la empresa Ke\botic,
que desarrolla el primer robot de cuatro patas
realmente autynomo para reali]ar aplicaciones
industriales, el cual se podri Yender \ alquilar a
cualquier empresa.

Competiciyn para robots con plena
aXtonomta

La competiciyn SXbWeUUaQeaQ ChaOOeQge busca
premiar la mejor soluciyn tecnolygica que
demuestre que el robot dispone de plena
autonomta \ coordinarse con otros robots para
desarrollar las tareas del concurso. Asimismo,
este debe permitir encontrar todo tipo de objetos
o superYiYientes en galertas subterrineas,
t~neles \ cueYas que la agencia crey
e[presamente para la prueba.

Aunque la prueba se iniciy hace cuatro axos,
Tomp se sumy a ella hace solamente dos. Lo ha
hecho en solitario \ ha tenido que competir
contra equipos formados por las uniYersidades
mis prestigiosas de todo el mundo en robytica.

PaWrocinado por confian]a\ahorro.com

Reduce tu pry[ima
factura
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Primer prototipo en mar]o

Con el premio, el ingeniero ha iniciado el
pro\ecto de creaciyn de Ke\botic dentro de la
incubadora de Barcelona ActiYa. La idea es
sacar su primer prototipo en mar]o de 2022 \
\a tiene preYisto reali]ar pruebas pilotos en
diferentes empresas e instituciones.

De forma autynoma \ sin interacciyn humana, el
robot podri leYantar mapas en 3D, inspeccionar
espacios con riesgo potencial para las
personas, facilitar la logtstica en distintas
industrias \ apo\ar la Yigilancia de grandes
superficies, entre otras funciones. Ademis, se
podri usar en la b~squeda de personas en
derrumbes o espacios peligrosos, de forma que
se eYitari que entren equipos de rescate.
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